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Устройство управления солнечной панели 
 

Солнечная панель представляет из себя группу фотоэлектрических преобразователей 

(фотоэлементов), производящих энергию из солнечного света. Современные солнечные панели 

имеют КПД 15-30%, однако он очень сильно зависит от угла падения солнечных лучей.  

Система слежения за солнцем (солнечный трекер) – устройство, предназначенное для 

слежения за перемещением солнца, чтобы получить максимальную энергию от его света.  

Система слежения за солнцем позволяет получить максимальный КПД панели в течении 

всего солнечного дня, изменяя угол поворота солнечной панели, чтобы на фотоэлементы 

постоянно попадало максимальное количество солнечного света. 

Прибор используется при проектировании автономных источников питания для устройств 

и электростанций на солнечных панелях. 

Актуальность данного устройства определяется востребованностью многими 

промышленными и энергетическими отраслями при создании автономных устройств 

используемых в труднодоступных местах с минимальными затратами. 

Целью работы является разработка и изготовление устройства слежения за солнцем. 

Практическая реализация данного проекта позволяет получить опыт разработки и 

применения конструкторских решений необходимых для полного освоения специальности 

11.02.02 «Техническое обслуживание и ремонт радиоэлектронной техники» (по отраслям). 

Принцип работы основан на определении стороны поворота солнечной панели, опираясь 

на показания двух датчиков света. Исходя из изученного материала, было принято решение 

разработать устройство по данной структурной схеме. 

 

 
Рисунок 1. Структурная схема 

 

Основываясь на выбранную структурную схему, была разработана электрическая 

принципиальная схема. 
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Рисунок 2. Схема устройства 

 

Схема основана на следующем принципе работы:  

Контроллер считывает показания датчиков света и с помощью выходных сигналов 

управляет сервоприводом. Контроллер работает от напряжения 7.4В, питаясь напрямую от 

аккумуляторной батареи. Сервопривод питается напряжением 5В, что обеспечивает 

понижающий преобразователь.  Аккумуляторы защищены от переразряда и перезаряда с 

помощью специальной платы. 

Характеристики контроллера: 

1. Напряжение питания 5В; 

2. Входное питание 7-12В  

3. Максимальный ток цифрового выхода 40 мА; 

4. Флэш- память 16 Кб; 

5. ОЗУ 1 Кб; 

6. EEPROM 512 байт; 

7. Частота 16 МГц;  

Условия эксплуатации: 

1. Температура окружающего воздуха от -20 до +50°С; 

2. Давление до 800,3 мм рт.ст.; 

3. Относительная влажность воздуха до 80%. 

 

Литература 

1. Кашкаров, А.П. “Ветрогенераторы, солнечные батареи и другие полезные конструкции” 

/ Кашкаров, А.П, 2022. 

2.  Белов, А. В. “ARDUINO. От азов программирования до создания практических 

устройств” / Белов, А. В, 2018. 

3. Марголис Майкл, Уэлдин Ник, Джепсон Брайан "Arduino. Большая книга рецептов" / 

Марголис Майкл, 2021. 

4. Шафиков, И.Р. “Автономный солнечный трекер” / Шафиков И.Р, 2020. 

https://www.google.ru/search?newwindow=1&hl=ru&q=inauthor:%22%D0%90%D0%BD%D0%B4%D1%80%D0%B5%D0%B9+%D0%9A%D0%B0%D1%88%D0%BA%D0%B0%D1%80%D0%BE%D0%B2%22&tbm=bks
https://www.labirint.ru/authors/245693/
https://www.labirint.ru/authors/245695/
https://www.labirint.ru/authors/245694/

